
操 作 简 便

 性 能 优 越

国 际 标 准

5

伺服电机规格和特性 伺服电机规格和特性
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注：1. 电源功率取决于电源阻抗；
       2. 再生制动频率表示无负载时电机从额定速度到减速停止的允许次数。但是, 当连接负载时, 值为表中的值除以(m+1), 其中m为负载惯量与电机转动惯量的比值。当超过额定速度时, 再生制动
      频率与(运行速度/额定速度)的平方成反比。当运行速度随频率变化或再生为常数时(如垂直进给), 得出的再生发热量(W)不能超过允许值。关于允许再生功率, 请参考本样本的“选件       再生制
      动单元”部分。每个系统的最优再生制动电阻各不相同, 请使用容量选择软件选择合适的再生制动电阻；
       3. 由于伺服放大器内的电解电容充电能量过大而导致电源电压波动, 从而可能会导致600w及以下伺服放大器的再生制动频率产生变化；
       4. 当负载惯量为电机转动惯量15倍以内时, 只要效转矩在额定转矩范围内, 再生频率将不受限制；
       5. 如果负载惯量/电机转动惯量比值超过表中的值, 请咨询当地三菱电机销售人员；
       6. 轴贯通部分除外；
       7. 振动方向如右图中所示。数值显示了组件的最大值(通常在电机轴反方向的括号内)。当电机停止时容易出现轴承的微振磨损, 因此请保持振动到可允许值的一半左右；
       8. 标准规格的伺服电机无法暴露在有油雾, 油滴和水的环境中使用。详情请咨询当地三菱电机销售人员；
       9. 当产生不平衡力矩时, 例如垂直提升设备, 建议限制垂直提升设备中的不平衡力矩在伺服电机额定输出转矩值的70%以内。
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注：
1.                : 对应三相200VAC输入场合；
2.                : 对应单相230VAC输入场合。
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伺服电机系列

伺服电机系列

对应伺服放大器型号

电源设备功率 (注1) (kVA)

连续运行
特性

HF-KN系列 (低惯量, 小功率)

HF-KN73(B)J-S100
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HF-KN13(B)J-S100

MR-E-10A/AG-KH003
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电机转动惯量15倍以下 (注5)

17位增量式编码器 (分辨率: 131072 p/rev)

带油封

B级

全封闭自冷(防护等级: IP65) (注6)

0～40°C (不结冰), 存储: -15～70°C (不结冰)

80% RH以下 (无结露), 存储: 90% RH以下 (无结露)

室内 (无直射阳光); 无腐蚀性气体, 无可燃性气体, 无油雾, 无灰尘

1000米以下

X: 49m/s2  Y: 49m/s 2 

环境要求
(注8)

无电磁制动器

带电磁制动器

额定输出功率 (W)

额定输出转矩 (注9) (N·m)

最大输出转矩 (N·m)

额定转速 (r/min)

最大转速 (r/min)

允许瞬时转速 (r/min)

连续额定转矩输出时的功率变化率 (kW/s)

额定电流 (A)

最大电流 (A)

再生制动频率 (次/分钟) (注2, 3)

转动惯量
J (×10-4kg·m2) 

负载/电机转动惯量推荐比

速度/位置检测器

油封

绝缘等级

结构

环境温度

环境湿度

空气条件

高度

振动 (注7)

无电磁制动器

带电磁制动器

无电磁制动器

带电磁制动器

重量
(kg)

带油封

无油封

HF-KN系列伺服电机转矩特性

HF-KN系列伺服电机规格
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HF-KN73(B)J-S100 (注1, 2)

HF-KN13(B)J-S100 (注1, 2) HF-KN23(B)J-S100 (注1, 2) HF-KN43(B)J-S100 (注1, 2)

转速 (r/min)

短时间运行区域

连续运行区域

转速 (r/min)

短时间运行区域

转速 (r/min)

连续运行区域

短时间运行区域

转速 (r/min)

连续运行区域

短时间运行区域

连续运行区域
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额定输出转矩 (注8) (N·m)

MR-E-200A/AG-KH003

2000

3000

3450

6.5 

8.5 

8.3 

10.3

12

18

X : 24.5m/s 2   Y : 24.5m/s 2 X : 24.5m/s2

Y : 49m/s2

HF-SN52(B)J-S100

MR-E-70A/AG-KH003
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HF-SN102(B)J-S100
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HF-SN152(B)J-S100
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8.0
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HF-SN202(B)J-S100
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伺服电机型号

对应伺服放大器型号

油封

绝缘等级

结构

电源设备功率 (注1) (kVA)

最大输出转矩 (N·m)

额定转速 (r/min)

最大转速 (r/min)

允许瞬时转速 (r/min)

连续额定转矩输出时的功率变化率 (kW/s)

额定电流 (A)

最大电流 (A)

负载/电机转动惯量推荐比

速度/位置检测器

环境要求
(注7)

连续运行
特性

再生制动频率 (次/分钟) (注2, 3)

高度

环境温度

环境湿度

空气条件

振动 (注6)

4.8

6.7 

电机转动惯量15倍以下(注4)

17位增量式编码器 (分辨率: 131072 p/rev)

带油封

F级

全封闭自冷(防护等级: IP67) (注5)

0～40°C (不结冰), 存储: -15～70°C (不结冰)

80% RH以下 (无结露), 存储: 90% RH以下 (无结露)

室内 (无直射阳光); 无腐蚀性气体, 无可燃性气体, 无油雾, 无灰尘

1000米以下

伺服电机系列 HF-SN系列 (中惯量, 中功率)

注：
1.                : 对应三相200VAC输入场合；
2.                : 对应单相230VAC输入场合。

无电磁制动器

带电磁制动器

重量
(kg)

无电磁制动器
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HF-SN系列伺服电机转换特性

HF-SN系列伺服电机规格
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转动惯量
J (×10-4kg·m2) 

HF-SN302(B)J-S100
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注：1. 电源功率取决于电源阻抗；
       2. 再生制动频率表示无负载时电机从额定速度到减速停止的允许次数。但是, 当连接负载时, 值为表中的值除以(m+1), 其中m为负载惯量与电机转动惯量的比值。当超过额定速度时, 再生制动
      频率与(运行速度/额定速度)的平方成反比。当运行速度随频率变化或再生为常数时(如垂直进给), 得出的再生发热量(W)不能超过允许值。关于允许再生功率, 请参考本样本的“选件       再生制
      动单元”部分。每个系统的最优再生制动电阻各不相同, 请使用容量选择软件选择合适的再生制动电阻；
       3. 由于伺服放大器内的电解电容充电能量过大而导致电源电压波动, 从而可能会导致600w及以下伺服放大器的再生制动频率产生变化；
       4. 如果负载惯量/电机转动惯量比值超过表中的值, 请咨询当地三菱电机销售人员；
       5. 轴贯通部分除外；
       6. 振动方向如右图中所示。数值显示了组件的最大值(通常在电机轴反方向的括号内)。当电机停止时容易出现轴承的微振磨损, 因此请保持振动到可允许值的一半左右；
       7. 标准规格的伺服电机无法暴露在有油雾, 油滴和水的环境中使用。详情请咨询当地三菱电机销售人员；
       8. 当产生不平衡力矩时, 例如垂直提升设备, 建议限制垂直提升设备中的不平衡力矩在伺服电机额定输出转矩值的70%以内。
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